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пояснительная записка

Современный этап р€}Звития обIцества характеризуется ускоренными

темпами освоения техники и технологий. Непрерывно требуются новые идеи

для создания конкурентоспособной продукции, подготовки

высококвалифицированных кадров. Внешние условия служат предпосылкой

для ре€Lлизации творческих возможностей личности, имеющей в

биологическом отношении безграничный потенци€lJI.

ТТIкольное образование должно соответствовать I-{е"lя,,-

Р€ВВИТИЯ ДЛЯЧ:r",-#'1T-i:Ж""::;;;, 
прошлого, но и

технологий, которые пригодятся в будущем,

обучение, ориентированное как на предметные резулътаты,

так и деятельностный аспекты содержания образования.

Таким требованиrIм отвечает робототехника.

В наше время робототехники и компьютеризации rrоДРОСТКОВ

необходимо учить решать задачи с помощью автоматов, к8т -,

МОЖеТ СПРОеКТИРОВаТЬ, ЗаЩИЩаТЬ СВОе РеШеНИе И ВОПЛОТИl]L :-'

модели, т.е. непосредственно сконструировать и запроri..

Предмет робототехники это создание и применение роботов, других

средств робототехники и основанных на них технических сиСТеМ И

комплексов р€Iзличного назначения.

Направленность про|рамN{ы - научно-техническая. Программа

направлена на привлечение учащихся к современным технологиям

конструированиrI, программирования и использования роботизированНЫХ

устройств.

Введение дополнительной образовательной прогрf]н,

робототехники) в школе неизбежно изменит картину восприятия )-,*. ,-^,

технических дисциплин, переводя их из разряда умозрительных в разряд

прикJIадных. Применение детьми на практике теоретических ЗНаНИЙ,
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полу{енных на математике или физике, ведет к более глубокому пониМаНИЮ

основ, закрепляет полу{енные навыки, формируя образование в его

наилrIшем смысле.

Место программы <<Основы робототехники>> в учебно]ý{ i, l,]-

.Щанная программа и составленное тематическ8е

рассчитано на З4 часа (1 час в неделю) во 4 - 5 классах и на З4ЧаСа (l Ч.rс ,,

неделю)во6-7 классах.

.Щля ре.lJIизации программы данный курс обеспечен Стартовым

комплектом 228-З67О-Аfd с контролпером Arduino, комплект мобиЛЬНЫе

роботы на базе Arduino, комплект APPLIED ROBOTICS на базе Arduino

серии Образование "Конструирование первых роботов", ноутбуки,

принтером-сканером, видео оборудованием.

Щель образовательной программы

проектирования, моделирования и конструирOвания

Задачи образовательной программы

Образовательные

. Исполъзование современных разработок по робототехнике В

области образования, организация на их основе активной внеУРОЧНОЙ

деятельности у{ащихся

о Реализация межпредметных связей с физикой, инftоп1,.цэот,1l" 
]'

математикой

о Решение учащимися ряда кибернетических задаt{, ,-; "l - ,

каждой из которых будет работающий механизм или робот с автонОМНЫМ

управлением

Развивающие

о Развитие у школьников инженерного мышления, навыков

конструированиlI, программирования и эффективного использованиЯ

кибернетических систем

. Развитие мелкой моторики, внимателъности," :,:,,,"
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изобретательности

о Развитие креативного мышления и пространственного

воображения )л{ащихся

воспитательные

о Повышение мотивации учащихся к изобретательству и созданию

собственных роботизированных систем

о Формирование у у{ащихся стремления к

качественного законченного результата

. Формирование навыков проектного мышления, рабаi,. ,

АктуальностЬ данной программы состоит в том, что робототехника в

школе способствует р€ввитию коммуникативных способностей

обуrаюЩихся, р€ввиваеТ навыки взаимодействия, самостоятелъности tIри

принrIтиИ решений, раскрыВает иХ творческий потенциал. Щети и подростки

лучше понимают, когда они что-либо самостоятелъно создают иI|и

изобретают. При проведении занятий по робототехнике этот факт не просто

rIитывается, а реutльно используется на каждом занятии.

Реализация этой программы помогает развитию к{_!i,..,,,. ]

навыков у{ащихся за счет активного взаимодействия детей в xo,!u .i_ j

tIроектной деятельности.

Новизна програМмы заключается в изменении подхода к обуrению

подростков, а именно внедрению в образовательный процесс новых

информационных технологий, сенсорное р€rзвитие интеллекта учащихся,

который ре€lлизуется В телесно-двигательных играх, побуждающих учащихся

решать самые разнообразные познавательно-продуктивные', логическIдt-,,

эвристические и манипулятивно-конструкторские

В наше время робототехники и компьютеризациИ ПОДРОСТ&t.:j:] : .

учитъ решатЬ задачи с помощьЮ автоматов, которые он саМ 
'ъL-;,i,

спроектировать, защищать свое решение и воплотить его В РеаJIЬНОЙ МОДеЛИ,

т.е. непосредственно сконструировать и запрограммировать.



возраст детейо участвующих в реализации данной программы

о 11 - 12 лет- основная группа

о 13 -14 лет - старшая группа

Основная группа

Щель обуrение основам робототехники для эффектrTвнл}r о t ," JL, , ,

технического мышления школьников, цепенаправленного развитl{я

сГIособностеЙ инженерно-техническог0 направления,

Задачи:

1. Стимулировать мотивацию у{ащихся к получению знаний, помогать

формировать творческую личность ребенка

2. Способствовать развитию интереса к технике, конструированию"

программированию, высоким технологиям, формиlэс,*:

коллективного труда

З. Прививатъ навыки программирования через разработку прогрЕiмrчr ,l

визу€tльной среде программирования, р€}звивать €Lлгоритмическое мышJIение

Обоснование выбора данной проfраммы.

в основе обучаюrцего материаJIа лежит изучение основных принципов

механической передачи движениrI и элементарное программирование,

работая индивидуапьно, парами, или в командах, учащиеся младшего

школьного возраста могут учитъся создавать и программироватъ моцет:,,"

проводиТь исследования, составлять отчёты и обсужсд&.ТЬ -1,1,..-

во время работы с этими моделями.

На каждом заняТии, используя привычные элементы LEGO, е также

мотор и датчики, )леник конструирует новую модель, посредством USB-

кабелЯ подклюЧает ее к ноутбУку и программирует действия робота. В ходе

изучения курса у{ащиеся рzlзвивают мелкую моторику кисти, логическое

мышление, конструкторские способности, овладевают СОВМеСТНЫМ

творчеством, практическими навыками сборки и построения моделИ,

получают специ€Lпъные знания в области конструирования и }4о]д-,

знакомятся с простыми механизмами.
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Комплект заданий WeDo предоставляет средства для досТижения Ц*,-,-

комплекса образовательных задач:

о творческое мышление при создании действующих моделей;

. р€lзвитие словарного запаса и навыков общения при объяснении работы

модели;

о установление причинно-следственных связей;

о ан€UIиз результатов и поиск новых решений;

о коллективная выработка идей, упорство при реализа\ill'; ]

них;

. экспериМент€шьное исследоВание, оценка (измерение) вJIияния

отдельных факторов;

. проведение систематических наблюдений и измерений;

. использование таблиц для отображения и анаJ:rиза данных;

о написание и воспроизведение сценария с использованием Модели Для

наглядно сти и драматургического эффекта;

о рzlзвитие мелкой мускулатуры п€tльцев и моторики K}.i:-.

школъников.

Содержание и структура программы направлены на фuу,,.^.r-,-

устойчивых представлений о робототехнических устроЙствах КаК еДИНОМ

изделии определенного функцион€Lпъного н€Lзначения и с оПРеДеЛеННЫМИ

техническими характеристиками.

изl^rение каждой темы предполагает выполнение небольших Проектных

заданиЙ (сборка и программирование своих моделеЙ).

Обуrение с комплектами робототехники всегда состоит иЗ 4 ЭТаПОВ:

о Установлениевзаимосвязей,

. Конструирование,

о Рефлексия,

о Развитие.



Установление взаимосвязей. Пр" установлении взаимосвязей учащиеся как

бы (накладывают) новые знания на те, которыми они уже облада.l",,

расширяя, таким образом, свои познания. К каждому из задаh..,,

прилагается анимированная презентация с у{астием фигурсrii .,-,

и Макса.

Конструирование. Работа с данными продуктами базируется на принципе

практического обучения: сначапа обдумывание, а затем создание моделей. В

каждом задании комплекта для этапа <Конструирование) приведены

подробные пошаговые инструкции.

Рефлексия. В разделе <Рефлексия) учащиеся исследуют, какое влияние на

Поведение модели ок€вывает изменение ее конструкции: он!т 
,]1,rai],.

детапи, проводят расчеты, измерения, оценки возможнOсте,i ,,,

отчеты, проводят презентации. На этом этапе учитель пол}а;а;

возможности для оценки достижений учеников.

РаЗВитие. В р€вдел <<Развитие>> для каждого занятия включены идеи по

созданию и программированию моделей с более сложным поведением.

Формы организации занятий

Основными формами учебного процесса являются:

о групповые уrебно-практические и теоретические занятия,

О работа по индивидуаJIьным планам (исследовательсF, i:,:,,,

о участие в соревнованиях между группами;

о комбинированныезанятия.

Основные методы обучения, применяемые в прохождении про|раммы:

1. Устный.

2. Проблемный.

3. Частично-поисковый.

4. Исследовательский.

5. Проектный.
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6.Формирование и совершенствование умений и навыков (изУче

ние нового матери€ша, практика).

7. Обобщение и систематизация знаний (самостоятелъная работа,

творческая работа, дискуссия).

8. Контроль и проверка умений и навыков (самостоятельная работа).

9. Создание ситуаций творческого поиска.

10. Стимулирование (поощрение).

Формы подведения итога реализации программы

о защита итоговых проектов;

. участие в конкурсах на лу{ший сценарий и презентацию к созданному

проекту;

. участие в школьных и городских научно-практических конференциях

(конкурсах исследовательских работ).

Ожидаемые результаты изучения курса

Осуществление целей и задач программы прещпол&l ;:.

конкретных результатов :

в области воспитания:

о адагIтация ребёнка к жизни в социуме, его самореаJIизацид'

. р€Iзвитие коммуникативных качеств;

о приобретение уверенности в себе;

. формирование самостоятельности, ответственности, взаимовыручки и

взаимопомощи.

В области конструирования, модел ирован ия и программ иро B,fi i,i i, i:.

. Знание основных принципов механической передачи щtsii)i..,_..::],-, ,

о умение работать по предложенным инструкциям;

. умения творчески подходить к решению задачи;

о умения довести решение задачи до работающей модели;

. УМение излагать мысли в четкой логической последовательности,

отстаивать свою точку зрения, ан€Lлизировать ситуацию И
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сaМoсToяTеЛьнoнaxoДиTЬoTBетъIHaBoПpocЬIПУтеi..

рассуждений;

. умение работать над проектом в команде, эффективно распредеj]яiл

обязанности.

Требовация к уровню подготовки обучающихся:

Личностные результаты:

о критическое отношение к информации и избирательность её

восприятиrI;

о осмысление мотивов своих действий при выполнении зауаний'

о р€ввитие любознательности, сообразительности a]l] l

разнообразных заданиЙ проблемного и эвристичс.l,'

о р€tзвитие внимателъности, настойчивости, целеустреМЛеННОСТИ,

умения преодолевать трудности качеств весьма Важных В

практической деятельности любого человека;

о рЕввитие самостоятельности суждений, независиМОСТИ И

нестандартности мышления;

. воспитание чувства справедливости, ответственности;

. начапо профессионаJIьного самоопределения, оЗНЭЦ{.,., ,, : 
"

миром профессий, связанных с робототехникоi1,

Метапредметные результаты :

Р еzyляmuвны е унuвер с альнbt е учебнbtе d ейсmвuя :

. принимать и сохранятъ учебную задачу;

. планировать последовательность шагов алгоритма для

достижения цели;

о формировать умения ставить цель создание творческоЙ

работы, планировать достижение этой цели;

. осуществлять итоговый и пошаговый контiil-i-гlь -:.- f.,;:

. адекватно воспринимать оценку учителя;

, о р€lзличать способ и результат действия;

I
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. вносить коррективы в действия в случае расхождения

результата решения задачи на основе ее оценки и у{ета

характера сделанных ошибок;

. В соТрУДНиЧесТВе с УчиТеЛеМ сТаВитъ ноВые учеб}it,':., ,:':' :

. проявлять познавательную инициатив}

сотрудничестве;

о осваивать способы решения проблем творческого характера в

жизненных ситуациях;

о оценивать полr{ающийся творческий продукт и соотносить

его с изначаJIьным замыслом, выполнrIть по необходимости

коррекции либо продукта, либо замысла.

П ознаваm ельнbl е унuверс альнblе учебнbtе d ейсmвuя :

. осуществлять поиск информации в индивидуальных_ ]i]

архивах )лаtцегося, информационной среде образ;-,,",,,::. --

у{реждения, в федеральных хранилиlцах информационных

образовательных ресурсов;

. использовать средства информационных и коммуникационных

технологий для решения коммуникативных, познавательных И

творческих задач;

. ориентироваться на разнообразие способов решения задач;

r осуществлятъ анагIиз объектов с выделением сушес;Есl,:l:-:.

несущественных признаков;

. проводитъ сравнение, классификацию по заданным критерия,!i.

. строить логические рассуждения в форме связи простых суждений об

объекте;

. устанавливать ан€Lпогии, причинно-следственные связи;

О моделировать, преобразовывать объект из чувственной формы в

модель, где выделены существенные характеристики объекта

(пространственно-графическая или знаково-символическая) ;

t
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a

синтезировать,

самостоятельное

компонентов;

составлять целое из частей, в TLjIVi i"-,

достраиВание С восполнениеМ НеЩOСТ81*,}шii,t,,,

выбирать основания И критерии для сравнения, сериации,

кJIассификации объектов;

Коммунuк аmu в н bl е у нu в ер с ал ь н bl е у ч е б н bl е d е й с m вuя :

о арryментировать свою точку зрения на выбор оснований и

критериев при выделении признаков, сравнении и классифик:,,:,'

объектов;

о выслушивать собеседникаи вести ди€шог;

. признавать возможность существования различных точек зрения и

права каждого иметь свою;

. планировать у{ебное сотрудничество с учителем и сверстниками 
-

определЯть цели, функциЙ участников, сfIособов взаимодеЙствия;

. осуществлятъ постановку вопросов инициативное

сотрудничество в поиске и сборе информации;

о р€врешать конфликты выявление, идентификацr,i-i{i ]

поиск и оценка альтернативных способов рilзрсfi;l:,, .

принятие решения и его ре€Lпизация;

. управлятъ поведением партнера- контроль, коррекция, оценка его

деЙствиЙ;

о уметь с достаточной полнотой и точностью выражать сВОИ МЫСЛИ В

соответствии с задачами и условиями коммуникации;

о владеть монологической и ди€LIIогической формами речи.

Пре dмеmны е р езульmаmьl

По окончании обучения учащиеся должны:

. ознакомление с комплектами;

. ознакомление с основами автономного програММироВаниrI;

о ознакомление со средой программирования;

L
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. получение навыков работы с датчиками и двигателями

комплекта;

о получение навыков программирования;

о р€tзвитие навыков решения базовых задач робототехнI{,j:I

Развuваюu4uе:

. рzIзвитие конструкторских навыков;

. р€tзвитие логического мышления;

. р€ввитие пространственного воображения.

воспumаmельньле

о воспитание у детей интереса к техническим видам творчества;

о р€ввитие коммуникативной компетенции: навыков сотруднИЧеСТВа В

коллективе, малой группе (в паре), участия в беседе, обсуждении;

. развитие социаJIьно-трудовой компетенции: воспитаЕиf; ,i,--

СаМОСТОЯТеЛЬНОСТИ, УМеНИЯ ДОВОДИТЬ НаЧаТОе ДеЛО fiО id,;;-l-:-

о формирование и развитие информационной компетенцИИ: Hdi]bi,r _,

работы с различными источниками информации, умения

самостоятельно искать, извлекатъ и отбиратъ необходимую для

решениrI уrебных задач информацию.

учебно - тематический план

практика

1

1

J\b

п\п

Наименование рЕвделов количество часов

всего теория

1 Раздел 1.Введение ,,
1

2 Раздел 2. Изуrение

механизмов

,)
1

a
J Раздел 3. Изучение датчиков и

моторов

3 1 2

4 Раздел 4. Программирование 3 1 2

5 Раздел 5. Разработка, сборка

и программирование

20 2 18

t



механизмов.

6 Раздел 6. Разработка, сборка и

про|раммирование своих

моделей

4 4

7 Итого 34 6 28

Np

р€lздел

а

J\ъ

занятия

тема занятия Теоретическая частъ

Содержание программы

I -2 Вводное занrIтие

з-4 ИЗl"rение

механизмов

Понятие <робот>>,

<<робототехника).

Применение роботов в

р€tзличных сферах

жизни человека,

значение

робототехники.

Просмотр

видеофильма об

испоJIьзовании

роботов. Техника

безопасности

Как работать с

инструкцией.

Проектирование

моделей-роботов.

Символы.

Терминология.

Показ действующей

модели робота и его

Практическая

частъ

Введение.

знакомство

конструктором.

Организация

рабочего места.

с

(*,

t



\-

Ltt

ls

5 -7

8-10

11-15

птицы

Изучение

датчиков

моторов

и

Программировани

е WeDo

Забавные

механизмы

1. Танцующие

программ: на основе

датчика освещения,

ультр€ввукового

датчика, датчика

касания.

Среда

конструирования. О

сборке и

программировании.

Среда

программирования. О

сборке и

программировании.

Разработка, сборка и

программирование

механизмов

Зубчатые колеса.

Промежуточное

зубчатое коJIесо.

Понижающаil и

повышающая

зубчатые

I!i.':r', _... 1 ,

расстояниrI.

увеличение и

снижение

скорости

Блок <I]икл>.

Блок <<Прибавить

К ЭКРЕ}{"lI!:

<<Вычас ,

Экрана>,

<<Начать при

получении

письма>

Сравнение

механизмов.

Танцующие

ПТИЦы, ,y-b,!i{P.:1:



ц

|6-20

2|-25

26-з0

2. Умная

вертушка

З. Порхающая

птица

Звери

1.Голодный

€Lплигатор

2. Рычащий лев

3.обезьянка-

барабанщица

Футбол

1.Нападающий

2.Вратарь

3.Ликующие

болелъщики

Приключения

1.Спасение

самолета

2. Спасение от

великана

з. Непотопляемый

Разработка, сборка и

программирование

механизмов

Создание отчетаJ

презентации,

придумывание сюжета

для представлениrI

модели.

BepTyýlKa,

IIорхающая птица,

(сборка,

программирование

, измерения и

расчеты).

Сравнение

механизмав.

Голодllы;;
I

аЛЛРlГаТСJi],

рычаIций лев

обезьянка-

барабанщица,

(сборка,

программирование

, измерения и

расчеты).

Созданriе

ПРОГРаfuiЬ{i,iРФЁаil,_ _,

моделей. Создание

моделей с

использованием

ресурсных

наборов.

Развитие (создание

и

ПРOi-Рilj\iЪ jl,] ,_.,, ,,],

) молели с бо,,*.

сложным

поведением.

написание и

обыгрывание

сценария

кПриключение Маши

и Макса>> с

использованием трех



31 _ 34

Старшая группа

Щель: р€lзвитие Н;1уt{цa_rехнического и творческого потенциагIа личности

ребёнка путём организации его деятельности в пpctl-i:i;.,.;

начuLгIьногО инженеРно-технИческогО конструИРОВЭНi'л-fi

робототехники.

Задачи:

1. Развитие У школьников инженерного мышления, навыков

конструирования, программирования и эффективного использования

кибернетических систем.

2. Реализация межпредметных связей с информатикой и математикой

З. Решение учаIцимися Ряда кибернетических задач, результато]\4 ка}иI,Y

из которых будет работающий механизм или робот {, ,:;:" , : _

управлением

Струкryра и содержание программы

В структуре изучаемой программы выделяются следуюLцие основные

разделы:

знакомство С конструктором, основными деталями и принципами

крепления.

создание простейших механизмов, описание их назначения и принципов

работы. Создание трехмерных моделей механизмов в среде E1,I1j,1,.''-,:

парусник

Разработка,

сборка и

программировани

е своих моделей

моделей (из раздела

<ПриключениrI))

Конкурс

конструкторских идей.

Создание и

программирование

собственных

механизмов и моделей

с помощью набора

Разработка

ИНДИВИДУа"ПЬНЕ,i\,

N,{оделей

исполъзованиеl\{

ресурсных

моделей.

L



проектирования. Силовые машины. Использование

возможностей микрокоНтроллера: просмоТр показаний датчиков, прOсIей,,-,_ _

программы, работа с файлами.

Формы организации занятий

Основными формами уrебного процесса являются:

о групповые уrебно-практические и теоретические занятия;

о работа по индивидуaлъным планам (исследовательские ПРОеКТЫ);

о участие в соревнованиrIх между группами;

о комбинированныезанятия.

Основные методы обучения, применяемые в прохожденiii,

основываются на педагогических технологиях:

1. Сотрудничество.

2. Проектный метод обучения.

З. Технологии использования в обучении игровых методов.

4. Информационно-коммуникационные технологии.

5. Частично-поисковый.

6. Исследовательский.

7. Создание ситуаций творческого поиска.

8. Стимулирование (поощрение).

Формы подведения итога реализации программы

. защита итоговых проектов;

. участие в конкурсах на лучший сценарий и презентацию к соЗДаННОМУ

проекту;

о участие в школьных конференциях (конкурсах исследователЬсКИХ

работ).

Ожидаемые результаты изучения курса

Осуществление целей и задач программы пре.щпФ-ri:,ii-:,-.

конкретных резулътатов :

в области воспитания:

Воспитательный результат занятий робототехникой можно СЧИТаТЬ

L



достигIIУтым, если учащиеся проявляют стремление к самостоятелъной

работе, усовершенствованию известных моделей и алгоритмов, созданию

творческих проектов. Самостоятельная подготовка к состязаниям,

стремление к получению высокого результата.

В области конструирования, моделирования и програрЕГчЕii, ;л

Знакомство с яЗыкоМ Си. РасширеНные ВоЗМожНоСТ ' '-

программирования. Умение составить программу для решения

многоуровневой задачи. Процедурное программирование. Использование

нестандартных датчиков и расширений контроллера. Умение пользоваться

справочной системой и примерами.

способность К постановке задачи и оценке необходимьж ресурсов для ее

решениlI. Планирование проектной деятельности, оценка РеЗУЛЬТаТа.

Исследовательский подход к решению задач, поиск aHaI.;. _.

существующих решений.

учебно - тематический план

1

1

4

J\b

пЬ

Наименование р€lзделов количество часов

всего теория практика

1 Раздел 1.

информатика,

робототехника.

по ТБ

Введение:

кибернетика,

Инструктаж

) 1

2 Раздел 2.

конструированиrI

механизмов

основы

Изучение

3

a
J Раздел 3. Программирование 4 2 2

4 Раздел 4. Разработка, сборка

и программирование

моделей.

20 2 18

5 Раздел 5. Творческие проекты.

Разработка, сборка и

э

2

L

L

1



IIрограммирование

модепей.

своих

6 Итого 34

Теоретическzш частьтема занятиrIJ\b

занятия

Ns

Понятие <<робот>,

<<робототехника>).

Применение роботов в

р€tзличных сферах

жизни человека,

значение

робототехники.

Просмотр

видеофильма о

роботизированных

системах.

Показ действlтощей

модели робота и его

программ: на основе

датчика освещения,

ультр€ввукового

датчика, датчика

касания

1 t -2 робототехника

для начинаюlцих,

базовый уровень

основы

робототехники.

Понятия: датчик,

интерфейс,

апгоритм и т.п.

Компьютерная база

дополнительные

датчики.

Твой конструктор

(состав,

возможности)

3-5

Содержание программы

Практическая

частъ

О:зц,-,,..- ::-:

КоМГIЛ€КТоrll

деталей для

изучения

робототехники:

контроллер,

сервоприводы,

соединителънь{с

к&бе:,rr'r. ,_ ,

a"ij| 11 ] _

ультразвуковой,

освещения. Порты

подключения.

Создание колесной

базы на гусеницах

Электlэоннь;"-

компоненты

Микропроцессорн

(__

L



Основные детагIи

(название и

назначение)

lатчики
(назначение,

единицы

измерения)

Щвигатели

Микрокомпьютер

NxT

Аккумулятор

(зарядка,

использование)

Как правильно

р€lзложить дет€Lли

в наборе

ый модуль NXT с

батарейныь,т

блок*м.

Тр" мотOра ,- l

встроенными

датчиками.

Ультразвуковой

датчик (датчик

расстояния).

Щатчик касания.

ЩаТЧlТ;с '|:,' : :

Mi{}:.;- ,.,-

.Щатчлl;,.

освещенности.

написание

про|раммы для

движения по кругу

чеtrеЗ

КlЭЕi']';],l_-'.] ...' ]

Запуск Ji L; . -,. .

программы.

Написание других

простых программ

на выбор

учащихся и их

самостоятелъная

оТ"[;:.",; t .-.

6-7 Моя первая

программа

Программное

обеспечение NXT

Требования к

системе.

установка

IIрограммного

обеспечения.

Интерфейс

программЕого

обеспечения.

Понятие (про|рамма),

(€Lпгоритм>. Алгоритм

движения робота по

кругу, вперед-на-з&д,

(восьмеркой>> и пр.

8_9 ознакомление с Понятие (среда Ип, -

L

Соединительные

элементы.

Конструкционные

элементы.

Специальные дет€lди.

\t



визуulJIьной

средой

программировани

я

Палитра

программировани

я. Панель

настроек.

программированиrI)),

((логические блоки>>.

Программирование и

робототехника.

показ написаниrI

простейшей

программы для

робота.

программы

написание

программы для

воспроизведения

звуков и

изображения по

образll",

Создание

отладка

про|раммы

движения

и

для

с

ускорением,

вперед-назад.

Гfuавный II8Ё,.-, ,

f;ВИХii-'i]i' ",

кривой.

Создание и

отладка

програм}4ь;

движения робота

по (восьмерке))

10 Робот в движении.

Сборка модели по

технологическим

картам.

составление

простой

программы для

модели, используя

встроенные

задания на

понимание

принципов

создания

программ)

написание линейной

программы.

Понятие (мощность

мотора>),

<калибровка).

Применение блока

(движение) в

программе.

1 211 Программа

циклом

с Написание программы

с циклом. Понятие

((цикл)).

использование блока

(цикл>) в программе.

13-|4 Робот движется

по окружности, в

Понятие (генератор

случайных чисел>.

Создание

про|раммы для

\



L

произвольном

направлении

использование блока

<<случайное число)

для управления

движением робота

движения робота

по случайной

траекториi{

написание

про|раммы

движения

контуру

треугольника,

квадрата

для

по

Робот,

].]- . _

ТР8еtiT;.,,-,] -

движения и потом

точно её

воспроизводящий

Робот,

останавливающий

ся на

определенно1\,f

расс-гоянIi;]

препятствр{я.

Робот-охранник

Создание и

отладка

программы для

движения робота

внутри помещения

И d'al,i,_

15 Робот движется

по заданной

линии

Теория

робота по

траектории

движениrI

сложной

\6, 17 Робот,

повторяющий

воспроизведенные

действия

Промышленные

манипуляторы и их

отладка. Блок

<<з аписи l в о с пр о из в ед е

ния)>

18-19 Робот,

оцределяющий

расстояние до

препятствия

Ультразвуковой

датчик

20 Ультразвуковой

датчик управляет

роботом

Робот, реагирующий

на звук.

IJикл и прерывания.

Применение

регуляторов.

\_



t

2| -22 Робот-прилипаJIа Программа с

вложенным циклом.

Подпрограмма.

поиск объектов.

слежение за

объектом.

основы техническог0

зрения.

Команды управления

движением.

2з -24 использование

нижнего датчика

освещенности

Яркость объекта,

отраженный свет,

освещенность,

распознавание цветов

роботом.

25 ,Щвижение вдоль

линии

Калибровка датчика

освещенности

26 Соревнования

роботов

робототехнические

соревнования

огибающего

препятствия.

Робот, следящий

за протянутой

рукой и

выдерживающий

требуемое

Р3-СС f l.,_,, ._

Наa-',-, . .

действий в

зависимости от

показаний

ультразвукового

датчика

Робот,

осТанаВлИВаIS]дIil'i

ся нJ

лИнии. t].-,;*-

начинающий

двигаться ITо

комнате, когда

включается свет.

Робот,

движущийся вдоль

черной.пиt+idрi.

CopeBHoBaiirj jt

роботов. Зачет

времени и

количества

L



27

несколькими

датчиками

Робот с Щатчик касания,

освещения, звука.

28-29 Футбол роботов Программирование

коллективного

поведения

уд€LIIенного

управления.

Простейший

искусственный

интеллект.

и

5 30-34 Защита проекта

<Мой

собственный

уникальный

робот>>

Трехмерное

моделирование.

Удаленное управление

по bluetooth.

ошибок

Создание робота t.

еГО ПРОГDft t; , ,,

ЗаДНИМ ЩВТЧ&Ii;r.::,,

касаниrI и

передним

ультразвуковым.

Командные и|ры с

использованием
1l

инФракрасного

мяча и .-{1l,,-,"

вспо.1,{с.,., , , ,.

устройств.

Создание

собственных

роботов

у{ащимися и их

ПР€З*!: :,: 'l .,l

\-

L
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